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Uzyte w dokumentacji projektowej znaki towarowe materiatow i urzqdzen nalezy traktowac jako
rozwiqzania techniczne umozliwiajqce realizacje pozostatych elementow obiektu.

Mogq one by¢ zastgpione innymi rozwiqzaniami technicznymi, materiatami i urzqdzeniami o
rownowa znych lub lepszych parametrach pod warunkiem dokonania i przedstawienia
Zamawiajqcemu ponownych obliczen technicznych potwierdzajqcych mozliwos¢ takiej zamiany
oraz dostosowania pozostatych elementow obiektu zwi qzanych z zastosowanymi zamiennikami
bez utraty przewidzianego standardu obiektu i jakosci robot .

mgr inZ. Monika Jedryka
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1.1 Przedmiot specyfikaciji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t w zakresie instalacji monitoringu, ktéra zostanie zrealizowana w ramach
zadania pod nazwa “Przebudowa i rozbudowa budynku Ratusza Starej Czgstochowy wraz z
zagospodarowaniem terenu ETAP 11 II”

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.2.

1.2. Zakres robét objetych ST

Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja techniczna:

- Budowa punktu dostepowego monitoringu — w postaci studni SK2 nabudowanej na
istniejgcym kablu $wiattowodowym 72J,

- Budowa kanalizacji kablowej monitoringu w postaci dwdéch rur HDPE 40/3,7 miedzy
punktem dostepowym a budynkiem projektowanego muzeum;

- Budowa stupow kamerowych;

- Budowa studni kablowych typu SK2 w poblizu stupow kamerowych oraz kanalizacji
kablowej 2xHDPE40/3,7mm od stupdw kamerowych do budynku projektowanego

muzeum;

- Montaz GPD — Gtownego Punktu Dystrybucyjnego w postaci szafy teleinformatycznej
19” wysokosci 42U pomieszczeniu serwerowni w budynku projektowanego muzeum.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi

do niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat

technicznych, a mianowicie:

Aprobata techniczna pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajagca  jego przydatno$¢ do stosowania w

budownictwie
Certyfikat dokument wydany przez notyfikowana jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy, ze
zgodnosci wyréb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacja tech niczna
Deklaracja oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajace na jego
zgodnosci wylaczna odpowiedzialno$¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowana specyfikacja
techniczng
Dokument rozumie si¢ przez to Normg Polska lub Branzowa wzglednie aprobat¢ techniczna
odniesienia
Dziennik Budowy  dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robét
Instrukcja bez- sposéb zapobiegania zagrozeniom zwiazanym z wykonywaniem rob6t budowlanych oraz

piecznego wyko- sposéb postgpowania w przypadku wystapienia tych zagrozen

nywania rob6t
Inwestor

osoba reprezentujaca interesy Zamawiajacego przedsigwzigcia, akceptujaca poczynania
Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca ewentualnie korygujaca je

Kierownik Budowy osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do wyste-

Ksigga Obmiaréw

Materiaty

powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicéw i
ewentualnie dodatkowych zalacznikéw; wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora

wszelkie tworzywa niezbg¢dne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja Projektowa



,,Plan bioz"

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepis6w rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 27.08.02. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)

Polecenie wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej, doty-
Inspektora czace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy
Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j

Przedmiar robdt

wykaz rob6t z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania

Przedsigwzigcie kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

budowlane

Rysunki czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu begdacego przedmiotem robdt

SKROTY

PN Polska Norma

BN Branzowa Norma

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja Techniczno-Ruchowa

PZJ Program Zapewnienia Jako$ci

ST Specyfikacje Techniczne

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Przyjmuje sig, ze przed
ztozeniem oferty Wykonawca:

-Uzyskal wszelkie niezbgdne informacje o omawianym przedmiocie, co do ryzyka,
trudnosci i

wszelkich innych okolicznos$ci, jakie moga mie¢ wptyw na ofertg przetargowa i bierze peing
odpowiedzialno$¢ za odpowiednie wykonanie, stabilno$¢ i bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci
na terenie budowy oraz za metody i technologie uzyte podczas realizacji robot.

-Podczas przygotowania oferty opart swoja wiedz¢ na danych przekazanych przez
Zamawiajacego, na wlasnej fachowej analizie i doswiadczeniu oraz na wizjach lokalnych w
terenie. Jesli Wykonawca napotka w trakcie realizacji robdt, fizyczne p rzeszkody,
niekorzystne warunki o takim charakterze, jakich jego zdaniem do$wiadczony Wykonawca
nie byt w stanie przewidzie¢, powinien niezwtocznie na piSmie zawiadomi¢ Zamawiajacego i
projektanta.

-Podczas przygotowania oferty mial §wiadomos$¢, ze wymienione w przedmiarach robdt ilo
sci sa iloSciami szacunkowymi i nie moga by¢ brane za rzeczywiste 1 poprawne do
wypelnienia

zobowigzan Wykonawcy wynikajacych z kontraktu — Oferent ma obowiazek dokonac

niezbednej weryfikacji przedmiaru i uwzgledni¢ ja w kosztorysie ofertowym.

- Upewnit sig, co do prawidlowosci 1 kompletnosci oferty przetargowej oraz ilosci robdt,

stawek 1 cen w ofercie i kosztorysach ofertowych, ktére powinny pokry¢ wszystkie jego

zobowiazania umowne, a takze wszystko co moze by¢ konieczne dla wtasciwego wykonania
robdt oraz usunigcia usterek — oferent ma obowiazek dotaczy¢ dodatkowe kosztorysy
ofertowe na niezbedne roboty, ktére jego zdaniem zostaly pominigte w przedmiarze roboét, a
sa niezbgdne dla prawidlowego wykonania poszczegélnych robdt i categ o przedmiotu

umowy, przed zi6zeniem oferty




1.5. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennikiem budowy oraz z kompletem
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

1.6. Dokumentacja techniczna budowy

Dokumentacj¢ stanowi wykaz dokumentéw do przekazania Wykonawcy: projekt budowy w
zakresie instalacji elektrycznych, przedmiar roboét (naktady rzeczowe) elektrycznych i
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t w zakresie instalcji monitoringu.

1.7. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa

Wszystkie dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia czgs¢ kontraktu, a wymagania
wyszczeg6lnione cho ¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby byty
zawarte w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentéw obowi azuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

2) dokumentacja projektowa

3) przedmiary robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca robét musi wykaza ¢ si¢ niezbgdnymi uprawnieniami w zakresie prowadzenia
robdt instalacyjnych, ze szczegdlnym uwzgl ednieniem robét specjalistycznych w zakresie
instalacji elektrycznych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz
za ich zgodno $¢ z dokumentacja projektowa oraz specyfikacja techniczna i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Dane okreSlone w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji
technicznej winny by¢ uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne s a
odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedéw lub pomini ¢ w dokumentach projektowych, a o ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera (Inspektora Nadzoru lub Projektanta), ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z tymi dyspozycjami i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢, to takie elementy bgda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty
poprawione na koszt Wykonawcy.

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest obowiazany do utrzymania ruchu publicznego w bezposrednim sasiedztwie
terenu budowy, w okresie trwania wykonywania robdt, a z do koncowego odbioru robaét.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca winien przedstawi ¢ Inzynierowi (Inspektorowi
Nadzoru) do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia rob6t w okresie prowadzenia prac remontowo-budowlanych. W ykonawca
ma obowiazek sporzadzenia planu bezpieczenstwa na terenie placu budowy zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Dz. U. 2003 nr 120 p6z. 1126 (obowi azuje od 11 lipca 2003r.)



1.9. Odbior frontu robot

Przed rozpoczeciem robdt w zakresie instalacji elektrycznych Wykonawca w inien zapoznac si¢
z obiektem budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu rob6t. Odbior
frontu rob6t przez Wykonawc ¢ od Zleceniodawcy (Generalny Wykonawca; Inwestor) winien
by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i potwierdzony spisanym
protokotem oraz wpisem do dziennika budowy. Wykonywanie robo6t in stalacyjnych nalezy
koordynowa¢ na biezaco z Kierownikiem Budowy rob6t ogélnobudowlanych.

1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i1 higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowiazek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i bgdzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas p rowadzenia
robét. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod 1 w sposéb ci agly bgdzie informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen 1 inne potrzebne dokumenty.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Materialy uzyte do wykonania instalacji musza Scisle spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacji
oraz by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Mozliwe jest zaproponowanie produktow

rownorz ¢dnej jakosci. Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne musza by¢
wykonane na koszt wykonawcy. Wyroby 1 materiaty winny spelnia¢ warunki okreslone Ustawa
dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych potwierdzone wymaganymi dokumentami
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobu deklarowania zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym. Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materiaty, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w deklaracje zgodnos$ci. Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie
dokumenty na zyczenie Inwestora. Przewody kablowe powinny mie¢ izolacj¢ 450/750V.
Osprzet elektryczny i oprawy oswietleniowe w pomieszczeniach wilgotnych powinny by¢
wykonane w stopniu ochrony od czynnikéw zewn gtrznych nie nizszym niz 1P44.

2.2. Sktadowanie materiatow

Wszystkie znajdujace si¢ na terenie robot materiaty i przewidziane do montazu urzadzenia
powinny by¢ sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z
zaleceniami producenta oraz w sposob zapobiegajacy pogorszeniu si¢ ich wtasciwosci
technicznych. Materialty wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy przechowywaé¢ w
pomieszczeniach lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien
zwroci¢ szczegblng uwagg na podany przez producenta termin uzycia (instalacji)
materialéw 1 urzadzen. Niedopuszczalne jest wbudowanie materialow przeterminowanych
oraz posiadajacych niewlasciwe parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o
niewtasciwej geometrii itp. Dostawa materiatéw przeznaczonych do robét elektrycznych
powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i
sktadowisk na placu budowy. Zaleca sig, aby materiaty dostarcza¢ bezposrednio przed
montazem.



2.3 Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwos¢
wariantowego zastosowania materialu w wykonywanych pracach, Wykonawca powiadomi
InZyniera o swoim wyborze co najmniej trzy tygodnie przed jego uzyciem lub wczesniej, jezeli
bedzie to wymagane dla przeprowadzenia badan. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inzyniera (Inspektora Nadzoru).

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robdt, jak te z
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw, sprz ¢tu itp. Sprzgt uzywany przez Wykonawcg powinien uzyska¢ akceptacje
Inzyniera — Kierownika Budowy. Liczba i wydajno $¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie
robot zgodnie z zasadami okre $lonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach
Inzyniera w terminie przewidzianym wykonaniem.

3.2. Sprzet do wykonania budowy

Wykonawca przystgpujacy do budowy zaprojektowanej inwestycji winien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z maszyn i sprzg¢tu, gwarantujacych wtasciwa jakos¢ robot.

4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Urzadzenia transportowe
powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu elementéw, konstrukcji itp. niezbednych do
wykonania rob6t. Przewo zone srodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta.
Zaleca si¢ dostarczanie materialéw do stanowisk monta zowych bezposrednio przed ich montazem
w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego z magazynu budowy.

5. Wykonanie robét

5.1. Technologia robot ziemnych

Na odcinkach przedstawionych na ztacznikach graficznych prace ziemne zwiazane z realizacja

obiektu budowlanego wykonane beda jako:

- wykop otwarty wykonywany rgcznie w terenie zawierajacym urzadzenia podziemne lub ich
strefy ochronne.

Gtebokos¢ utozenia rur kanalizacji kablowej nalezy wykonac tak aby jej przykrycie liczac od

poziomu nawierzchni do jej gérnej powierzchni powinna wynosi¢ min 0,7m w terenie zielonym

1 pod chodnikami oraz min. 1m pod jezdniami i parkingami. W potowie glebokosci

posadowienia rurociagu nalezy utozy¢ taSmeg ostrzegawcza koloru pomaranczowego z napisem

,Uwaga kabel telekomunikacyjny”.



Teren przywrdocony zostanie do stanu pierwotnego, z uwzglednieniem kolejnosci zasypywania
wykopu w sposéb przywracajacy stan istniejacy. Nadmiar urobku powinien by¢ wywieziony
miejsce uzgodnione z Inwestorem.

5.2. Opis proponowanych urzadzen monitoringu.

Kamera obrotowa - urzadzenie:

przeznaczone do cyfrowej transmisji obrazu i sterowania za pomoca protokotu IP, co
najmniej dwoch strumieni wizyjnych o poklatkowosci min. 25 klatek/s, w
rozdzielczosci 4CIF/D1,

z uktadem kodujacym H.264, stanowiacym integralne wyposazenie,
przystosowane do pracy dualnej,

0 zoomie optycznym min. 36X, z obiektywem o maksymalnym otworze przestony
F1.6 do F4.5, (Podany zoom optyczny powinien by¢ dostepny przy zastosowaniu
obiektywu o najdluzszej ogniskowej co najmniej 122 mm, co zapewni identyfikacjg
osoby o wzroscie 1,80m w promieniu co najmniej 75 m od kamery - zgodnie z norma
PN-EN 50132-7),

posiadajace funkcj¢ autofocusa, autoirys, PTZ, maski prywatno$ci min. 20,

z minimum 2 wej$ciami alarmowymi, wej$ciem i wyjsciem audio,

przeznaczone do pracy zewngtrznej w zakresie temperatur pracy od -40 C do +50 C
posiadajace dedykowany zasilacz do zastosowan zewngtrznych,

posiadajace funkcje detekcji ruchu na min. 8 presetach (detekcja ruchu mozliwa na czgsci
obrazu definiowanej przez operatora),

posiadajace zainstalowana funkcjonalno$¢ zaawansowanej inteligentnej analizy
obrazu, pozwalajacej wykrywac i klasyfikowac ruch,

posiadajace mozliwo$¢ nagrania co najmniej 2 tras dozorowych,

jednoczesne uruchomienie zapisu oraz algorytméw inteligentnej analizy obrazu nie moze
powodowac utraty wydajnosci kodera,

posiadajace mozliwos¢ bezposredniego zapisu na urzadzeniu archiwizujacym,
posiadajace mozliwos¢ transmisji strumieni zarowno w trybie unicast, multi-unicast oraz
petny multicast,

pozwalajace na jednoczesne ogladanie obrazu z kamery przez wielu operatoréw bez
koniecznosci zwigkszania pasma sieci,

pozwalajace na integracj¢ z istniejacym systemem monitoringu wizyjnego miasta,

W obudowie wandaloodpornej z grzatka, o klasie szczelnosci zgodnej z norma P66, z

ostong przeciwstoneczna, z przetwornikiem CCD, o minimalnej efektywnej liczbie pikseli
440 000,

Stup kamerowy:

z zamontowang kamera obrotowa,

wyposazony w przylacze teleinformatyczne i przylacze elektryczne o klasie szczelnosci
IP55,

wyposazony w minimum dwa zabezpieczenie antysabotazowe dla skrzynki
teletechnicznej lub stupa (zamek patentowy, czujnik magnetyczny wewnetrzny -
kontaktron) pozwalajace na sygnalizacj¢ nieautoryzowanego dost¢pu oraz sygnalizacjg
przerw w zasilaniu z wykorzystaniem wej$¢ alarmowych kamery obrotowej i
infrastruktury sieciowe;j.

zabezpieczony powloka antykorozyjna o trwatosci min. 10 lat,



e zabezpieczony do wysokosci 50 cm od poziomu gruntu polimerem,

e montowany do prefabrykowanego fundamentu betonowego o gtgbokosci min. 1,20 m za
pomoca Srub,

e 0 sztywnosci pozwalajacej na zachowanie stabilnego obrazu z kamery PTZ przy
powigkszeniu optycznym min. 24X bez ingerencji dodatkowych mechanizméw cyfrowych,

e posiadajacy wewngtrzny kanatl techniczny z pilotem pozwalajacy na doprowadzenie
instalacji zasilajacej i logicznej do kamery obrotowe;,

e  posiadajacy otwory rewizyjne zgodne, pozwalajace na montaz zastosowanego
oprzyrzadowania, wyposazone w niestandardowe zabezpieczenie mechaniczne
pokrywy(zamek patentowy lub zamknigcie na klucz trzpieniowo-nasadkowy typu
inbus),

e  posiadajacy wewnetrzne uchwyty montazowe umozliwiajace montaz osprzgtu: zasilacza
awaryjnego, zasilacza kamery, konwertera swiattowodowego, przytacza elektrycznego
itd.,

e wyposazony w wysiegnik umozliwiajacy podwieszenie kamery obrotowe;j.

e  zabezpieczony przed wnikaniem wilgoci do wnetrza stupa w tym rowniez wprowadzonego
przylacza teleinformatycznego i elektrycznego (klasa szczelnosci IP55)

Przytacze teleinformatyczne - kabel §wiattowodowy, jednodomowy 9/125pm:

e prowadzony w kanalizacji teletechnicznej, zgodnie z normami warunkujacymi
bezpieczenstwo, pomi¢dzy punktem kamerowym a weztem sieciowym,

e ufozony w rurze ostonowej HDPE (dla instalacji w budynkach utozony w rurach
ostonowych lub korytkach wykonanych z materialéw niepalnych i nieemitujacych
toksycznych gazow),

e zakonczony przefacznica swiattowodowa z adapterami E2000/APC,

wraz z niezb¢dnym osprzgtem umozliwiajacym dotaczenie kamery obrotowej 1 zasilacza
awaryjnego do infrastruktury sieci teleinformatyczne;j.

Przytacze elektryczne
Kabel zasilajacy 230 V doprowadzony do punktu kamerowego, zgodnie normami
warunkujacymi bezpieczenstwo, z zabezpieczeniami przeciwprzepigciowym, r6Znicowo-
pradowym, nadpradowym oraz innymi niezb¢dnym zabezpieczeniami gwarantujacymi
uzyskanie pradu o odpowiedniej charakterystyce, przygotowany do podtaczenia zasilacza
kamery obrotowe;.

Konwerter swiattowodowy przy kamerze
Konwerter umozliwia zamian¢ medium ze standardowej skretki STP/UTP na
swiattowdd jednomodowy (SM) i transmisj¢ jednym widknem (WDM) na odlegtos¢
do 20km. Konwerter posiada jedno pojedyncze (simplex) gniazdo §wiattowodowe SC
oraz jedno gniazdo RJ45. Wskazniki LED umozliwiaja tatwa kontrol¢ i monitoring
dziatania.
Standardy: IEEE 802.3/u/z;
Port #1: 10/100 Mbps RJ-45;
Zasigg portu #1: 100m;
Okablowanie portu #1: UTP/STP kat. 5;
Port #2: 100 Mbps SC SM;
Dtugos¢ fali TX: 1310nm;
Dtugos¢ fali RX: 1550nm;
Zasigg portu #2: 20km;
Okablowanie portu #2: 8.3/125, 8.7/125, 9/125, 10/125 pum;



Link Fault Pass-thorugh (LFP): tak;

Wave Division Multiplexing (WDM): tak;

Typ obudowy: desktop;

Dopuszczalna temperatura pracy: 0°C + 50°C;

Dopuszczalna wilgotnos¢ otoczenia: 10% =+ 90%, niekondensujaca;
Zasilanie: zasilacz, 5V DC 1,25A;

Okres gwarancji: 24 miesiace

Konwerter swiattowodowy w GPD
Konwerter umozliwia zamian¢ medium ze standardowej skretki STP/UTP na §wiattowéd
jednomodowy (SM) i transmisj¢ jednym witdknem (WDM) na odlegtos¢ do 20km.
Konwerter posiada jedno pojedyncze (simplex) gniazdo $wiattowodowe SC oraz jedno
gniazdo RJ45. Wskazniki LED umozliwiaja fatwa kontrolg i monitoring dziatania.
Standardy: IEEE 802.3/u/z;
Port #1: 10/100 Mbps RJ-45;
Zasigg portu #1: 100m;
Okablowanie portu #1: UTP/STP kat. 5;
Port #2: 100 Mbps SC SM;
Dtugos¢ fali TX: 1550nm; Dtugos¢ fali RX: 1310nm;
Zasigg portu #2: 20km;
Okablowanie portu #2: 8.3/125, 8.7/125, 9/125, 10/125 pum;
Link Fault Pass-thorugh (LFP): tak;
Wave Division Multiplexing (WDM): tak;
Typ obudowy: desktop;
Dopuszczalna temperatura pracy: 0°C + 50°C;
Dopuszczalna wilgotnos$¢ otoczenia: 10% + 90%, niekondensujace;
Zasilanie: zasilacz, 5V DC 1,25A;
Okres gwarancji: 24 miesiace;

Przetacznik sieciowy
Urzadzenie do przesytu danych z wykorzystaniem protokotu TCP/IP :
Przeznaczone do pracy ciagtej,
Przeznaczone do pracy w temperaturze otoczenia od 0°C do 40°C,
Wyposazone w min. 24 porty 100/1000Mb/s Ethernet umieszczone na przednim panelu,
Wyposazone w min. 2 §wiattowodowe porty 10Gb/s Ethernet w technologii WDM
umieszczone na przednim panelu,
Wyposazone w 2 redundantne zasilacze,
Konfigurowane poprzez przegladarke internetowa, Telnet, CLI,
Wyposazone w port szeregowy do konfiguracji urzadzenia,
Pracujace w co najmniej warstwie 2 modelu sieci OSI/ISO,
Posiadajace zaimplementowany protok6t SNMP v3
Posiadajace wsparcie dla IGMP Snooping
Obstugujace strumienie multicast nie powodujac wzrostu obcigzenie sieci rdzeniowej w
przypadku podtaczania kolejnych uzytkownikéw do kamer,
W obudowie o wysokosci 1U, przeznaczonej do montazu w szafie teletechnicznej 19”.
Posiadajace mozliwos¢ fizycznej izolacji nieautoryzowanych urzadzen podtaczanych do
przefacznika
Posiadajace mozliwo$¢ uwierzytelniania oparta o adresy MAC
Obstugujace uwierzytelnianie wielu uzytkownikow jednoczesnie dla maksymalnie 4
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uzytkownikéw(urzadzen) na port.

Wktadki SFP 10G WDM

Wkiadka 1:

Opis: Cisco I0GBASE-BX 1270nm, 1330nm TX RX, 10.3Gbps, SM, 20km, pojedynczy
LC SFP + Transceiver

Typ urzadzenia: Modut wtykowy

Form Factor: SFP +

Data rate: 10.3Gbps

Dtugos¢ fali: Tx1270nm / Rx1330nm

Budzet mocy: 12dB

Maksymalny zasi¢g Dystans: 20 km

Moc nadawania: -2 ~ 2dBm

Otrzymuj Czulo$¢: -14dBm

Napigcie: 3.3V

Pobér mocy: <1.5W

Zkacze: Pojedyncze LC

Typ $wiattowodu: SMF

Temperatura pracy: 0 ~ 70 ° C

DDMI: Z

Zastosowanie: 10G / 10G FC

Certyfikaty: CE, FCC, TUV, UL, RoHS, ISO9000: 2001

Wkladka 2:
Cisco Compatible 10GBASE-BX 1330nm, 1270nm TX RX, 10.3Gbps, SM, 20km,
pojedynczy LC SFP + Transceiver

Typ urzadzenia: Modut wtykowy
Form Factor: SFP +

Data rate: 10.3Gbps

Dtugos¢ fali: TX1330nm / Rx1270nm
Budzet mocy: 12dB

Maksymalny zasi¢g Dystans: 20 km
Moc nadawania: -2 ~ 2dBm

Otrzymuj Czulo$¢: -14dBm

Napigcie: 3.3V

Pobér mocy: <1.5W

Zkacze: Pojedyncze LC

Typ $wiattowodu: SMF

Temperatura pracy: 0 ~ 70 ° C
DDMI: Z

Zastosowanie: 10G / 10G FC
Certyfikaty: CE, FCC, TUV, UL, RoHS, ISO9000: 2001

Zasilacz do kamer

W stupie kamerowym nalezy umiesci¢ niezalezny zasilacz 230 VAC przeznaczony do
zasilania kamery.
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Zasilacz awaryjny UPS w GPD

— pozwalajacy na nieprzerwang transmisj¢ obrazu z trzech kamer obrotowych przez
minimum 20 minut dla trybu pracy z grzatka i minimum 60 minut dla trybu prac bez
grzalki dla kazdej z kamer,

— pozwalajacy na podtaczenie urzadzen aktywnych w GPD oraz nieprzerwana
transmisj¢ przez minimum 60 minut,

— posiadajacy modut do komunikacji z wykorzystaniem protokotéw SNMP i
IP,

— z automatycznym wiaczeniem zasilacza awaryjnego po powrocie zasilania,

— z mozliwoscia zimnego startu,

— z automatyczna regulacja napigcia z funkcja korekcji niskich i wysokich napig¢,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Instalacje elektryczne zewnetrzne

6.1.1. Ogolne zasady kontroli jako $cirobot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez
Wykonawce zostana poprawione przez Wykonawce na jego wtasny koszt. Polecenia Inspektora
beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowg¢ przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora.
Jako$¢ materiatow okresla si¢ na podstawie dokumentéw zalaczonych do dostawy wg pkt. 2.1
specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewngtrznych.

Jakos¢ robét okresla si¢ na podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajéw robdét w oparciu o
wymagania okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w
szczegblnosci nalezy objac roboty zanikajace i ulegajace zakryciu (np. podtynkowe odcinki
okablowania) oraz badania wykonanych instalacji, tj. wykona¢ pomiary ciaglosci zyl, stanu
izolacji itp.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje si¢ komisyjnie. Ich wynik zapisuje sig¢ w
odpowiednich protoko-tach oraz w dzienniku budowy. Do protokotéw zatacza si¢ dokumenty w
postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodnosci, wynikéw badan i pomiaréw itp. Do czasu
odbioru koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego
sporzadza si¢ protokol, do ktérego nalezy dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

6.1.2. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykonywania robdt,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i niniejsza ST. Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierat:

4)Czgs¢ ogblng opisujaca:
- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,
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- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem rob6t, BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robat,

- system (spos6b i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoS$cia
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

- sposob i formg gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych
wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowang forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi;

- Czes$¢ szczegotowa ogdlng opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi,
- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu,
- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- sposob 1 procedurg¢ pomiaréw i badan.

6.1.3. Zasady kontroli jakosci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej, normach i DTR.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatow i robot
ponosi Wykonawca. Dla celéw kontroli jakos$ci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do
dokonywania kontroli i badania materiatéw oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy na swéj koszt.

6.1.4. Kwalifikacje pracownikéw wykonawcy

Do pracy mozna dopusci¢ wylacznie pracownikéw posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie
stwier-dzajace brak przeciwwskazan do pracy na okreSlonym stanowisku. Prace przy
urzadzeniach elektroenerge-tycznych moga by¢ wykonywane jedynie przez pracownikéw
posiadajacych aktualne wuprawnienia wymagane ustawa ,Prawo energetyczne" oraz
zaznajomionych z instrukcja w sprawie postgpowania przy ratowaniu osob porazonych pradem
elektrycznym. Kwalifikacje i uprawnienia pracownikéw Wykonawcy podlegaja kontroli przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.1.5. Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku powinny by¢
dokonywane na biezaco i dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa lu dzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy winien by¢ opa-
trzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy musza by¢ czytelne, dokonywane trwata
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technika, w porzadku chronologicz-nym, bezposrednio jeden po drugim bez przerw. Zataczone
do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty nalezy oznacza¢ kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzy¢ data 1 podpisem Wykonawcy i

Inspektora.

b) Ksigga Obmiaréw

Ksigga obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozlicznie faktycznego postepu kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztory-sie i wpisuje do Ksiggi Obmiaréw.

¢) Pozostate dokumenty budowy

* Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialéw, orzeczenia o jakosci
materiatdw,recepty robocze i1 kontrolne, wyniki badah Wykonawcy bgda gromadzone
w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora.

- Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego.

- Protokoty przekazania terenu budowy.

- Umowy cywilno-prawne.

- Protokoty odbioru robét.

- Protokoty z narad i ustalen.

- Korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpie-czonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy winno spowodowac jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zZyczenie Zamawiajacego.

6.1.6. Sprawdzenie instalacji

a) Instalacje zasilania podstawowego i1 uziemienia urzadzen

Zagadnienia zwiazane z realizacja 1 sprawdzaniem tych instalacji ujeto w dokumentacji
projektowej oraz specyfikacji technicznej (po zakonczeniu robét, a przed oddaniem instalacji
do eksploatacji przeprowadzone bgdzie sprawdzenie odbiorcze zgodnie z PN-IEC 60364-6-
61:2000).

Wiaczenie zasilania urzadzen systeméw stabopradowych musi by¢ dokonane (po zakonczeniu
prac zwiazanych z ich montazem 1 wstgpnym sprawdzeniem - wg procedur okreslonych
ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej oraz branzowych inspektoréw nadzoru.
Po wiaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia 1 wartosci rezystancji uziemien ob udéw
urzadzen oraz wykona¢ pomiary ochrony przeciwporazeniowej. Nalezy opracowa¢ protokét z
badan i pomiaréw, ktéry powinien by¢ przedstawiony p6zniej komisji odbioru robét.

b) Instalacje stabopradowe

Przed uruchomieniem instalacji nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace czynno$ci sprawdzajace :

- Sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem wykonawczym.

- Badania mechaniczne : ogledziny kabli (stwierdzenie ew. uszkodzen izolacji), jako$¢
wykonania instalacji, sprawdzenie skrzyzowan i zblizen do innych instalacji oraz urzadzen.

- Sprawdzenie uzytych materialéw 1 urzadzen w zakresie zgodnosci z obowiazujacymi
normami i przepisami.
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- Badania elektryczne standardowe kabli: sprawdzenie zyl kabli na przerwy i zwarcia, pomiary
rezystancji poszczegélnych par, rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, itp.

- Pomiary parametréw §wiattowodu (po wykonaniu spawéw)

- Jako$¢ montazu switch'y, szaf itd.

- Pomiary pradu tadowania i napigcia akumulatoréw uktadu zasilania awaryjnego.

Nalezy opracowa¢ protokoét z badan i pomiaréw, ktéry powinien by¢ przedstawiony pozniej

komisji odbioru robot

7. Obmiar robot

Wymagania og6lne

Przedmiar robdt zostal opracowany przez jednostke projektowa i dostarczony tacznie z
projektem. Obmiar robét sporzadza si¢ po wykonaniu rob6t na podstawie ksiggi obmiaru.
Obejmuje on :

- Zestawienie wykonanych robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania,

- Obliczenie i podanie ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych,

- Wskazanie podstaw do ustalenia szczegétowego opisu robot.

Przy sporzadzaniu obmiaru rob6t nalezy kierowac si¢ przyjetymi zasadami obliczania ilo$ci
rob6t podanymi w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub w
specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robét. Kazdy jednostkowy naktad rzeczowy
wystgpujacy w kalkulacji szczegétowej posiada swoja identyfikacje w postaci podania
podstawy jego ustalenia.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot

Montaz kabli i przewodow : 1 metr
Badanie toréw transmisyjnych itp. : 1 odcinek
Badanie powtok kabli : 1 odcinek
Badanie zyt kabli : 1 para
Montaz urzadzen : 1 sztuka
Montaz osprzetu : 1 sztuka
Sprawdzenie toréw i urzadzen : 1 pomiar
Uruchamianie systeméw : 1 komplet

7.1. Sposob rozliczania roboét

Podstawa ptatnosci za wykonane roboty jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce
za jednostke obmiaru ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji wycenionych
ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ry-czaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej. Wszystkie ceny i kwoty podane lub
obliczone w kosztorysie zaokragla si¢ do petnych groszy.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac :

5.1.7. robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

5.1.8. warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

5.1.9. wartos¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

5.1.10. koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

5.1.11. koszty niezbednych lub wymaganych w specyfikacji technicznej badan i pomiaréw,
5.1.12. koszty organizacji, wykonania, utrzymania 1 likwidacji zaplecza i placu budowy,
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5.1.13. podatki i optaty obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami dla wszystkich
czynnosci zwigzanych z

wykonaniem robdét, tj.: robot przygotowawczych i pomiarowych, oznakowania i zabezpieczenia

prowadzonych robét, uporzadkowania miejsc prowadzonych robét.

8. Odbior robaét
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
e (Odbiorowi robét zanikaj acych i ulegajacych zakryciu,
e (dbiorowi czesciowemu,
e (dbiorowi ostatecznemu,
¢ (Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikaj acych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakos$ci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realiz acji ulegna zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélne go postepu robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora. Gotowos$ci danej czegsci robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbior b gdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6 zniej jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inwestora. Jakosc¢ 1 1lo$¢ rob6t ulegaj acych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie
dokumentéw zawieraj acych komplet wynikéw badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacj¢ projektowa 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr cz ¢sciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci rob6t. Odbioru
czegsSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbi oru
robét dokonuje Inwestor.

8.4. Odbioér ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczyw istego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo $¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbidr ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakonczenia robét. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wy znaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inwestora 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw bada f i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacj g projektowa. W toku odbioru
ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikaj acych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i
robét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t
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w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu

i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga f przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporz adzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

¢ dokumentacja powykonawcza,

e certyfikaty, deklaracje zgodnosci i1 karty katalogowe zastosowanych urzadzen,

¢ instrukcja obstugi oraz skrécon a instrukcja obstugi systemu

e wyniki pomiaréw i testow,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgladem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t
uzupelniajacych wyznaczy komisja. Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét
zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym.

9. Podstawa ptatnosci

Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.
Platnosci nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i cena jednostkowa robét. Cena
jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:
roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy
przygotowanie podloza, uchwytéw itp.,
montaz rur ochronnych oraz niezbg¢dnych przepustéw,
montaz konstrukcji wsporczych
zakup kompletu materialéw, urz adzen i wszystkich prefabrykatéw oraz transport
na miejsce wbudowania,
wykonanie rob6t monta zowych,
wykonanie podlaczenia urzadzen,
zarobienie 1 podtaczenie kabli i przewodéw jedno- 1 wielo zytowych,
montaz osprzgtu elektroinstalacyjnego
oznakowanie przewodow,
montaz i demontaz rusztowania niezbednych do wykonania robét,
wykonanie pomiaréw elektrycznych 1 wszystkich konie cznych badan
potwierdzonych protokotami
e zgodnie z obowiazujacymi przepisami i normami miedzy innymi:

- pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego

- pomiary elektryczne obwodu pomiary skutecznosci

ochrony przeciwporazeniowe;j
- pomiary impedancji petli zwarciowe;j
- pomiary natgzenia o§wietlenia
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e proby pomonta zowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urz adzen, o ile jest
to mozliwe, sprawdzenie funkcjonalnosci uktadow,

¢ doprowadzenie terenu rob6t do stanu sprzed rozpocz ¢cia robét, prace porz adkowe.

10. Normy

10.1. Normy i przepisy ogéine
- Ustawa z dnia 07.07.94 ,,Prawo budowlane" (Dz. U. z 2003r. Nr 207 poz.2016)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 w sprawie warunkéw technicznych,
jakim
powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z 2002r. poz.690)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120
poz.1126)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie bezpieczenstwa 1
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz.401)
- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 05.08.1998. w sprawie
aprobat i kryteriéw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.
U. Nr 107 poz. 679 1 Dz. U. z 2002r. Nr 8 poz. 71)
- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31.07.1998. w sprawie
systemOw oceny zgodnos$ci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych
do obrotu i powszechnego stosowania (Dz. U. Nr 113 poz. 728)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.12.2002 w sprawie systemOw oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr
209 poz.1779)
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12.03.2003 w
sprawie zasadniczych wymagan dla sprze¢tu elektrycznego (Dz. U. Nr 49 poz. 414)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004 w sprawie okre$lenia metod i
podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz
planowanych kosztéw robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym
(Dz. U. Nr 130 poz. 1389)
- PN-IEC 60364-... - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
- PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
- PN-71/E-02034 - Oswietlenie elektryczne terendw budowy, przemystowych, kolejowych i
portowych oraz dworcéw i srodkéw transportu publicznego.
- PN-90/E-05023 - Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych barwami lub cyframi
10.2 Normy 1 przepisy branzy teletechnicznej
- BN-84 8984-10 - Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe - instalacje wngtrzowe
- BN-88 8984-19 - Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe przewodowe - linie kablowe
- BN-88 8984-17/03 - Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne wymagania i
badania.
-IEC 801-3 - dotyczaca wartosci dopuszczalnej emitowanego pola EM.
-PN-IEC 60364-4-442 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpie-czenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego napigcia
przed przejsciowymi przepig-ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego
napigcia

18



- PN-IEC 60364-4-443 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpie-czenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi
- PN-IEC 60364-4-444 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpie-czenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed zakiéceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektéw budowlanych w obiektach budowlanych
- PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalnos$¢ pradowa dtugotrwata przewodow
- PN-IEC 60364-5-548 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i1 potaczenia wyréwnawcze instalacji
informatycznych
- PN-IEC 60364-7-707 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania
dotyczace uziemien instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace uziemien instalacji
urzadzen przetwarzania danych
- PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne - Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego.
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych. Rozdzial :
Sieci

telekomunikacyjne. Wyd. Arkady 1989
- DBBT-301C - Zalecenia w zakresie ochrony fizycznej i technicznej pomieszczen i sieci
teleinformatycznych
- BTPO-701A - Zarzadzenie nr 9/2008 Szefa Stuzby Kontrwywiadu Wojskowego z dn.
15.01.2008r w

sprawie wprowadzenia do uzytku ,,Zalecen Stuzby Kontrwywiadu Wojskowego w sprawie

instalacji i urzadzen przeznaczonych do przetwarzania informacji niejawnych".

10.2. Normy i przepisy zwigzane systemami: monitoringu oraz okablowaniem
strukturalnym

-PN-EN 50173-... (ogdét czesci) :2004 - Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego.

- PN-EN 61935-1:2002/A1:2003U - Ogoélne przepisy dotyczace okablowania - Wymagania
dotyczace spraw-dzania symetrycznych kabli telekomunikacyjnych zgodnych z EN 50173 -
Czesé 1: Okablowanie

- PN-EN 61935-1:2002U - Ogoélne przepisy dotyczace okablowania - Wymagania dotyczace
sprawdzania zrownowazonych linii telekomunikacyjnych zgodnych z ISO/IEC , 11801 Czgsc¢ 1:
Okablowanie.

- PN-EN 61935-1:2002/A1:2003U - Ogoélne przepisy dotyczace okablowania - Wymagania
dotyczace spraw-dzania symetrycznych kabli telekomunikacyjnych zgodnych z EN 50173 -
Czesé 1: Okablowanie

- TIA/EIA-568-B.1 Commercial Building Telecommunication Cabling Standard - Part I:
General Requirements

- TIA/EIA-568-B.2 Commercial Building Telecommunication Cabling Standard - Part II:
Balanced Twisted Pair Cabling Components

-PN-EN 50132-7:2002 Systemy alarmowe Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -Cz¢s¢ 7 Wytyczne stosowania.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 10 stycznia 2011r w
sprawie sposobu utrwalania przebiegu imprezy masowej oraz minimalnych wymagan
technicznych dla urzadzen rejestrujacych obraz 1 dzwigk
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