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1.WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna S-00.00.00 - Wymagania Ogo6lne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot.

1.2. ZakKkres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢$s¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i nalezy je stosowaé w zlecaniu
1 wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych ST
1.3.1. Zastosowanie Specyfikacji Technicznych

Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiagzaniu z nizej] wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi.

Nie zaleznie od postanowien Warunkéw Szczegdélowych Umowy normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych begda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Budowy

Zamawiajacy przekaze Budowe wraz z porozumieniami prawnymi i administracyjnymi niezbednymi do
przeprowadzenia Robot, Dziennikiem Budowy, jednym egzemplarzem Dokumentacji Projektowej 1 1
egzemplarzami Specyfikacji Technicznej w terminie okreslonym w Umowie.

W czasie budowy Wykonawca bedzie odpowiadal za utrzymanie wszystkich punktow pomiarowych oraz
punktéw odniesienia zwigzanych z wykonaniem Robot oraz zobowiaze si¢ odbudowaé punkty, ktore zostaty
uszkodzone lub zniszczone w trakcie realizacji robot.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumenty przetargowe dla wszystkich wykonawcow sktadaja si¢ z:

— przedmiaru,

— specyfikacji technicznych,

— opisu technicznego,
Dokumentacja Projektowa zawierajaca wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty niezbe¢dne do
realizacji warunkow umowy powinna zosta¢ udostepniona wszystkim Oferentom w okresie przygotowywania
ofert przetargowych.

1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktéra powinna zosta¢ przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Umowy:

Po przyznaniu Umowy Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden kompletny egzemplarz Dokumentacji
Projektowe;j.

1.4.2.3. Wykaz Dokumentacji Projektowej Powykonawczej, ktora Wykonawca opracuje we wlasnym
zakresie w ramach Ceny Umownej

1. Projekt organizacji i harmonogram Robot
* kolejnos¢ wykonywania robot



* zestawienie koniecznych badan powykonawczych,

2. Dokumentacje¢ powykonawczg — pomiar wykonanych rob6t potwierdzony przez geodetg.

1.4.3. Zgodno$¢ Dokumentacji Projektowej ze Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne (ST) oraz wszystkie dodatkowe dokumenty przedtozone
Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig czes¢ Umowy; wymagania okreslone w jednym dokumencie, ktory
stanowi czg$¢ Umowy, sg dla Wykonawcy tak samo obowigzujace, jak gdyby byly zawarte w calej
dokumentacji.

Jak stanowig Warunki Umowy, w przypadku zaistnienia rozbieznosci pomi¢dzy dokumentami powinny by¢ one
interpretowane wedtug kolejnosci w jakiej byty zatwierdzane. Wykonawca nie moze czerpa¢ korzysci z tytutu
btedow lub przeoczen znajdujacych si¢ w Dokumentach Umownych i w przypadku ich odkrycia winien
natychmiast o tym powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub
poprawek

Wszystkie materialy oraz wykonanie Robot powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi.

Nalezy stosowac si¢ do wymagan projektowych zawartych w Dokumentach Projektowych oraz Specyfikacjach
Technicznych.

Odstepstwa od tych wymagan sa mozliwe pod warunkiem, ze znajdujg si¢ one w ramach okreslonych poziomow
dopuszczalnosci. Parametry materialow oraz wykonania Robot powinny by¢ jednolite i zgodne z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Jezeli materialy oraz wykonanie robdt nie w petni odpowiadaja wymaganiom Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznych, obnizajac tym samym jako$¢ Robdt, Wykonawca na wilasny koszt wymieni tego
rodzaju materiat oraz wykona niezbedne poprawki.

1.4.4. Bezpieczenstwo Robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacj¢ Budowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za utrzymanie publicznego ruchu drogowego przez caly czas trwania
Robot do dnia ich zakonczenia oraz koncowego odbioru.

Przed rozpoczeciem Robot Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia inspektorowi nadzoru aktualny projekt
zabezpieczenia Robot w czasie ich realizacji uzgodniony z wlasciwymi organami zarzadzania i nadzoru nad
ruchem drogowym.

W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot Wykonawca bedzie na biezaco modyfikowatl projekt organizacji ruchu.
W celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu kotowego i pieszych Wykonawca wykona na czas trwania Robot
objazdy, a takze dostarczy i utrzyma wszystkie urzadzenia stuzace tymczasowemu zabezpieczeniu Robot takie
jak ogrodzenia, znaki ostrzegawcze, urzadzenia sygnalizacyjne.

Przez caty okres trwania Robot Wykonawca zapewni dobra widoczno$¢ tym ogrodzeniom oraz znakom, dla
ktorych jest to niezbedne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, ogrodzenia oraz urzadzenia do
wykonania zabezpieczen musza zosta¢ zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Rozpoczecie Robot zostanie
ogloszone przez Wykonawce publicznie i w sposob uzgodniony z inspektorem nadzoru. Wykonawca pozostawi
tablice informacyjne przez caty okres trwania robot. Koszt zabezpieczenia budowy nie podlega odrebnym rozli-
czeniom finansowym 1 winien by¢ uwzgledniony w Cenie Umowy. Wykonawca ma obowiazek zabezpieczy¢
Budowe na czas trwania Robdt do dnia ich zakonczenia i koncowego odbioru.

Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stluzace wykonaniu tymczasowych zabezpieczen
takie jak: S$wiatla, urzadzenia sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz, oraz inne rodzaje wykonania
zabezpieczenia Robot, zapewnienia wygody publicznej, etc.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
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— podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciagzliwosci dla oséb
lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie zaplecza oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich..

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji Robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiatly, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

1.4.8. Ochrona wilasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy
i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Personel odpowiedzialny za wykonanie Robot w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych bedzie pamigtat o
wymogu powiadomienia wlascicieli istniejacych urzadzen podziemnych o zamiarze prowadzenia Robdt w ich
poblizu, jak rowniez o optaconym nadzorze wiascicieli tych urzadzen.

1.4.9. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

a) Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu

b) Optaty / dzierzawy terenu

¢) Przygotowanie terenu

d) Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych



Koszty utrzymania objazdéw / przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuja:

a) Oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatel.
b) Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw / przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) Usunigcie wybudowanych materiatow i oznakowan
b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

1.4.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy i1 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawg wszelkich Robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.11 Zabezpieczenie Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie Robot, wszystkich materiatow 1 urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania Budowy do daty wydania Protokotu Odbioru Koncowego
przez Komisje Odbiorowa. (sktadajaca sie Inspektora nadzoru, przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy).

Wykonawca odpowiada za utrzymanie Robdt do chwili ich Odbioru Koncowego. Kazdy odcinek Robot
powinien by¢ utrzymany w zadowalajacy pod wzgledem technicznym sposob przez caty okres trwania Robot, az
do momentu wydania protokotu odbioru koncowego. Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie Robot i
podja¢ wszelkie dzialania jakie uzna za niezbedne jezeli Wykonawca nie dostosuje si¢ w ciggu 24 godzin do
jego polecen dotyczacych nalezytej dbalosci o stan Robot i ich zabezpieczenie.

1.4.12. Zgodno$¢ z prawem i innymi przepisami

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowac¢ w czasie wykonywania Robot wszystkie przepisy administracji
panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne dotyczace Robot. Wykonawca bedzie
przestrzegal praw patentowych i zobowigze si¢ zastosowa¢ do wszystkich prawnych wymagan dotyczacych
uzywania opatentowanych urzadzen i wykorzystywania opatentowanych metod oraz zobowigze si¢ na biezaco
informowac Inspektora nadzoru o podejmowanych przez siebie dziataniach poprzez przedstawianie mu kopii
pozwolen i wlasciwych dokumentow.

1.4.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Umowie powotane s3 konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty,
wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Roznice pomigdzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone inspektorowi nadzoru co najmniej na 7 dni przed data
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez inspektora nadzoru. W przypadku kiedy Inspektor
Nadzoru stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu
wykonania Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w dokumentach.

2. MATERIALY
2.1 Materialy nie zgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

Wykonawca usunie z terenu Budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru materiaty,
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ktoére nie odpowiadajag wymaganiom Specyfikacji Technicznych i PT. Jezeli Inspektor nadzoru wyrazi zgode na
wykorzystanie tego rodzaju materiatow do Roboét innych, anizeli tych, do wykonania ktorych byly pierwotnie
wyznaczone, koszt uzycia materialow do tej czgsci robot bedzie odpowiednio przez niego zweryfikowany.
Kazda czgs¢ robdt wykonana przy uzyciu materiatldw, ktore nie zostaty sprawdzone przez Inspektora nadzoru
lub przez niego zatwierdzone, bedzie realizowana na wtasne ryzyko Wykonawcy. Wykonawca powinien mie¢
swiadomos¢, ze wykonana w ten sposob czgs¢ Robot moze nie zosta¢ zaakceptowana, a nalezne za nig platnosci
wstrzymane.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Dokumentacja Projektowa i ST nie przewiduja wariantowego zastosowania materiatow w wykonywanych
Robotach. Zastosowane materiatu muszg by¢ zgodne z PT i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa wymaganiami ST, projektu
organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji, Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i Robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora nadzoru b¢da wykonywane nie
pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozona jakos¢
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Roboét, jakosci materiatdw i wykonywanych robot.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatow i

przeprowadzania prob wytrzymato$ciowych oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej 1 ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okre§lone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazna legalizacj¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.
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Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

4.2. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora nadzoru beda odpowiednio
opisane 1 oznakowane, w sposéb przez niego zaakceptowany.

4.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,

albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora nadzoru.

4.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

4.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

lub ktore, jezeli nie sg objete certyfikacja i spetniaja wymogi Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
Robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta i dotaczone do partii
materiatu, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

4.6. Dokumenty Budowy
4.6.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest obowigzujacym instrumentem prawnym istniejacym pomigedzy Zamawiajacym a
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Wykonawcg i powinien by¢ prowadzony od dnia rozpoczgcia Robot do dnia zakonczenia robot. Wykonawcea - w
osobie kierownika budowy jest odpowiedzialny za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami.

Wpisy do Dziennika Budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowac postgp Robot, ochrong osob i
wlasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwigzane z zarzadzaniem Budowa.

Kazdy wpis do Dziennika Budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony data z nazwiskiem i opisem pracy
wykonanej przez osobe¢ dokonujacg wpisu. Wszystkie wpisy musza by¢ czytelne i zarejestrowane w
chronologicznej kolejnosci.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegodlnosci:
— date przekazania Budowy Wykonawcy, date przekazania przez Zamawiajacego
Dokumentacji Projektowej,
— daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkow Robot,
— postep Robot, problemy i przeszkody wynikte w trakcie wykonywania Robot, daty,
przyczyny i czas trwania opdznien,
— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
— datg, czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora nadzoru
wstrzymania Robot,
— daty zakonczenia i odbioru robot ulegajacych zakryciu, oraz cze$ciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,
— uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora nadzoru,
— stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania
robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z
warunkami klimatycznymi,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robot,
— dane dotyczace wykonania zabezpieczenia Robot,
— dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek i przeprowadzania badan
wraz z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat
— inne istotne informacje zwigzane z przebiegiem Robot.
Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostang przedtozone Inspektorowi
nadzoru do ustosunkowania sig.
Wszystkie decyzje Inspektora nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis Projektanta obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong Umowy i
nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

4.6.2. Rejestr Obmiardéw

Rejestr obmiaréw nalezy stosowaé w przypadku, gdy podczas prowadzenia robot wystapig roboty dodatkowe
konieczne, ktorych nie mozna byto przewidzie¢ przed podpisaniem Umowy. Zamawiajacy, a tym samym
Inspektor nadzoru po stwierdzeniu takiego przypadku na wniosek Wykonawcy, musi wyrazi¢ zgode na
zaprowadzenie takiego rejestru.

4.6.3 Sposéb przechowywania dokumentow

Dokumenty Wykonawcy takie jak certyfikaty zapewnienia jakosci, deklaracje jako$ci materiatlow, zatwierdzone
receptury laboratoryjne oraz wyniki badan powinny by¢ przechowywane w sposob zgodny z opisem zawartym
w Programie Zapewnienia Jako$ci. Dokumenty te bgda potrzebne przy procedurze przekazania. Dokumenty
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przez caty czas powinny by¢ udostgpnione Inspektorowi nadzoru.

4.6.4. Inne Dokumenty Budowy

Niezaleznie od dokumentéw, o ktérych mowa w punktach (1) - (3), wymienione ponizej dokumenty powinny
by¢ takze uznane za dokumenty Budowy:

a) procedury, ktore nalezy zastosowac przy przekazywaniu Budowy Wykonawcy,

b) Uzgodnienia Administracyjne zawarte ze Osobami Trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami

prawnymi,

¢) protokoét lub Protokéty Czgsciowe Odbioru Robot

d) protokot ze spotkania na terenie Budowy oraz polecenia Inspektora nadzoru,

e) korespondencja budowy.

4.6.5. Przechowywanie Dokumentéw Budowy

Dokumenty Budowy winny by¢ przechowywane na terenie Budowy w bezpiecznym miejscu.

Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwlocznie zastgpiony zgodnie z wlasciwymi wymogami prawnymi.
Wszystkie dokumenty Budowy beda udostgpnione do kontroli Inspektorowi nadzoru lub Zamawiajacemu
kazdorazowo na ich zyczenie.

5.0DBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen w Umowie, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi czesciowemu,

b) odbiorowi koncowemu

¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

5.1. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czeSci Robdt. Odbioru  czgsciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Roboét. Odbioru Robét dokonuje Inspektor nadzoru przy
udziale przedstawiciela strony Zamawiajace;.

5.2. Odbioér koncowy Robét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie materiatow i rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz ich gotowos¢ do przekazania begdzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior Koncowy Robot nastapi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru zakonczenia Roboét i przyjecia dokumentéw, o ktoérych mowa w pk-cie 5.2.1.

Inspektor nadzoru wraz z Komisja wyznaczong przez Zamawiajacego wydadza Protokot odbioru koncowego.
Wzor Protokoétu zostanie opracowany przez Inspektora nadzoru.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentow,
wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektows i
ST .

W toku odbioru Koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zakonczonych, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot dodatkowych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Robdt uzupehiajacych w nawierzchni
lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglgdnieniem

tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach umowy.
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5.2.1. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego Robot jest protokot odbioru koncowego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Inspektora nadzoru.
Do dokonaniu wpisu o zakonczeniu robot, na 14 dni przed terminem Odbioru Koncowego Wykonawca jest
zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami (wraz ze zgoda na zmiany wyrazong przez
projektanta i przy jego udziale) oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).
3. Recepty i zatwierdzone wymagania technologiczne.
4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
5.Wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.
6. Certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.
7. Podsumowanie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatagczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z ST.
8. Powykonawcza dokumentacja rysunkowa (Dokumentacja Projektowa) na wykonanie innych robot
(np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wtascicielom urzadzen.
9. Geodezyjny pomiar powykonawczy robot.

5.3. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny robot nastagpi po wygasnigciu okresu gwarancyjnego i wykonaniu robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad/bledow/uszkodzen zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Wszelkie wady/bledy/uszkodzenia zostang stwierdzone i wykazane przez wspolng Komisj¢ skladajacg si¢ z
przedstawicieli Uzytkownika, Wykonawcy, Zamawiajacego wraz z Inspektorem nadzoru. Wykonawca zostanie
powiadomiony o sporzadzonym wykazie wad/bledéw/uszkodzen.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 5.2. "Odbioér koncowy Robot".

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru pogwarancyjnego komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
pogwarancyjnego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetliajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupethiajacych wyznaczy Komisja.

6. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje nie -
korzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzegt uzywany do rob6t winien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST. Powinien on
zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentach przetargowych i dokumentacji technicznej oraz harmonogramie robdt dostarczonym
Zamawiajgcemu przez Wykonawce.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
1 w gotowosci do pracy. Musi by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektorowi kopie dokumentéow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 71ipca 1994- Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
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[2] Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U. Nr 10)

[3] Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U. Nr 25, p6z. 133 z dnia 13 marca 1995r).

[4] Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pOzniejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST. 00.00.01
ZAPLECZE WYKONAWCY

1.Zaplecze Wykonawcy sktada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placéw sktadowych
potrzebnych do realizacji wymienionych robot.

2.Zaplecze budowy zorganizowa¢ zgodnie z warunkami BHP na podstawie zatwierdzonego przez PIP

planu organizacji i bezpieczenstwa.

W kosztach budowy nalezy przewidzie¢ wedtug potrzeb:
- doprowadzenie energii elektrycznej
- doprowadzenie wody
- ogrodzenie
- oznakowanie
Koszty z wlasciwym zorganizowaniem (wraz z kosztami za wynajem), zagospodarowaniem zaplecza

ponosi Wykonawca.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.00.00.02
BUDOWA CHODNIKOW I UTWARDZEN

D.01.01.01 — Wytyczenie trasy
D.01.01.02 — Krawezniki i obrzeza betonowe
D.01.01.03 — Utwardzenia z kostki betonowej
D.01.01.04 — Chodnik zwirowy

SPECYFIKACJA TECHNICZNA SZCZEGOLOWA
D. 01.01.01

WYTYCZENIE TRASY

1.WSTEP
1.1. Przedmiot S T

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wytyczeniem trasy i chodnika.

1.2. Zakres stosowania S T

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych S T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy chodnika ktore
ma wykona¢ geodeta uprawniony.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtownych osi trasy

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ robot oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng, oraz instrukcjami Inspektora nadzoru. Wymagania ogdlne dotyczace robot
podane sa w ST - D 00.00.00" Wymagania ogélne" pkt. 1.4
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2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $srednicy 5 mm i dtugosci
od 0,04 do 0,05 m.

"Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
* teodolity lub tachimetry

* niwelatory

* dalmierze

* tyczki

* faty

* taSmy stalowe, szpilki

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D -00.00.00" Wymagania ogoélne" pkt 3.
3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejag¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ i wspoirzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ wkalkulowane w
ceng ofertowg Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roznig
si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora
nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektora nadzoru.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do obowiazkéow
Wykonawcy.

3.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami powinna wynosi¢ 500 metroéw, natomiast w terenie falistym

i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢é punkty stale na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtluz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajacy osiadanie.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperoéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i

jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.

3.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy; lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogélne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D -00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
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Kontrole¢ jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 4.4.

5. ODBIOR ROBOT

5.1 Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D -00.00.00" Wymagania ogdélne" pkt 5.

5.2. Sposob odbioru roboét

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokédtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi
nadzoru.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obsluga inwestycji, Gloéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne

. Wytyczne techniczne G-3.2, Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

[\

NN D bW

SPECYFIKACJA TECHNICZNA SZCZEGOLOWA
D. 01.01.02

KRAWEZNIKI I OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00
»Wymagania ogdlne".

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:
obrzeza betonowe,
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piasek na podsypke i do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,

woda,

materialy do wykonania tawy pod obrzeza.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie obrzezy betonowych powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkow
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ réwne i

proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie z
BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych

Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna  wielkos¢  wad
uszkodzen

Gatunek 1
Wklestos¢ ub wypuktos¢ powierzchni kraweznikow w mm 2
Szczerby i ograniczajagcych powierzchnie gorme niedopuszczalne
uszkodzenia krawedzi | (Scieralne), mm
1 narozy
2
ograniczajacych pozostale
powierzchnie: - liczba max
20
6

2.5. Skladowanie

Obrzeza betonowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug

typow, rodzajoéw, odmian, gatunkow i wielkosci.

Obrzeza betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach:

grubos¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dtugos¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.6. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do

zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy

nie mniejszej niz ,,32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
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2.7. Materialy na lawy

Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowaé dla fawy betonowej - beton klasy C12/15, wg PN-B-
06250 [2],

2.8. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiadaé
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co
najmniej 0,97 wedtlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowac szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu Iub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypelione bitumiczng masg zalewows.

5.4. Ustawienie obrzezy betonowych
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5.4.1. Zasady ustawiania obrzezy

Swiatto (odleglosé goérnej powierzchni obrzeza od powierzchni chodnika) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno by¢ zlicowane

Zewnetrzna $ciana obrzeza od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawgznika obsypana
piaskiem, zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie obrzezy powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.4.2. Ustawienie obrzezy na lawie betonowej

Ustawianie obrzezy na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.3. Wypelnianie spoin

Spoiny obrzezy nie powinny przekraczaé¢ szerokos$ci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zaprawa
cementowo-piaskowa przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin zaprawg cementowo-piaskowsg
stosuje si¢ wylacznie do obrzezy ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny obrzezy przed zalaniem zaprawg nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury obrzeza ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych
zaprawg nalezy zalewa¢ co 30 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.00.00.00.

6.1. Kontrola jako$ci materialow. Wykonawca przed przystapieniem do robodt jest odpowiedzialny
za jako$¢ materialow przeznaczonych do wbudowania. Badanie kraweznika na etapie akceptacji
materiatu do robot wykonuje laboratorium wskazane przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia wybranych losowo przez Inzyniera 3 sztuk krawgznikoéw
dla przeprowadzenia nastepujacych badan:

- no$nos¢ obrzezy

- nasigkliwos¢ betonu

- odporno$¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania wykonane zostang na koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot
6.2.1. Badania dostaw materialéw

Badania obrzezy - Wykonawca dostarczy 1 sztuke na 300 m wykonywanego wbudowania, wybranego
w obecnosci Inzyniera do badan laboratoryjnych.

Zakres badan laboratoryjnych jak w punkcie 4.1.

Badania laboratoryjne wykonane beda na koszt Zamawiajacego.

6.2.2. Badania betonu na lawe z oporem
Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy celem zbadania w laboratorium wytrzymatosci na

$ciskanie (1 seria probek na 300 m wykonywanej tawy betonowej z oporem).

21



6.2.3. Kontrola ustawienia obrzeza polega na sprawdzeniu zgodnosci
wbudowanego obrzeza z Dokumentacja Projektowa. Tolerancje podano w
punkcie 3.4. Wykona¢ zgodnie z BN-64/8845-02 , Krawezniki wuliczne. Warunki
techniczne wstawienia i odbioru ,,.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m wykonanego obrzeza zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i pomiarem w terenie.
Ogolne zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00.
Ptatno$¢ za metr wbudowanego obrzeza na podstawie obmiaru, atestow producenta i oceny
jakosci wykonanych robot oraz wbudowanych materiatow.

Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze
- zakup, transport i sktadowanie materialow do wykonania robot przewidzianych w
punkcie 2 niniejszej specyfikacji
- oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym
- wykonanie koryta gruntowego pod tawe betonowa z oporem
- wykonanie deskowania tawy betonowej z oporem
- wykonanie fawy z oporem
- rozebranie deskowania
- pielegnacja wykonanej tawy
- wykonanie mieszanki cementowo-piaskowej i rozécielenie jej jako podsypki
- ustawienie obrzeza betonowego z ewentualnym przycieciem pita tarczowa do cigcia betonu
- wykonanie podsypki piaskowej
- wypelienie spoin i przygotowang zaprawa cementowo piaskowg
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normv

1 PN-B-06050

2 PN-B-06250 Roboty ziemne budowlane

3 PN-B-06251 Beton zwykty

4 PN-B-06711 Roboty betonowe i zelbetowe

5 PN-B-06712 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

6 PN-B-10021 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

7PN-B-11111 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

SPN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir 1 mieszanka

9PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do

R nawierzchni drogowych

(1) PN-B-19701 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

} PN-B32250 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena

1 BN-88/6731-08 zgodnosci

1 BN-74/6771-04

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
1 BN-80/6775-

Cement. Transport i przechowywanie

03/01 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
1 BN-80/6776- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
03/04 parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
1 BN-64/8845-02 wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA SZCZEGOLOWA
D. 01.01.03

UTWARDZENIA Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
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2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pgknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1 proste, wkle$niecia nie powinny przekraczad
2 mm dla kostek o grubosci 6 cm.

3. SPRZET

1. Zaggszczenie podioza - zaggszczarka ptytowa

2. Pita do ciecia kostki

3. Plyta wibracyjna do wyré6wnania nawierzchni kostki

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00 ,,Wymagania ogdlne" .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00 ,,Wymagania og6lne".

5.2. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentacja projektowq.

5.3. Podsypka

Podsypka pod chodnik i drogg p.poz. z kostki brukowej — zastosowa¢ dodatkowa podsypke cementowo-
piaskowa o grubosci 3 cm.

Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.
5.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych
Z uwagi na roéznorodnos¢ ksztaltow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie

dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez
Inwestora.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny miedzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety

chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.
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Do ubijania utozonego chodnika =z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku s$rodka i1 jednocze$nie w kierunku

poprzecznym.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac¢ walca.

Po wubiciu nawierzchni nalezy uzupelni¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamie$§¢
nawierzchnie. Chodnik z wypeinieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz
oddany do uzytkowania.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6ot podano w ST 00.00.00.

6.1. Badania na etapie akceptacji materialéw do robot

Kostka betonowa powinna posiada¢ atest producenta. Badania kostki uzytej do budowy na etapie
akceptacji materiatu do robot wykonuje laboratorium wskazane przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ do laboratorium Zamawiajgcego wybrane przy udziale
Inzyniera z 5000 sztuk kostki - 5 elementow losowo wybranych dla przeprowadzenia przez
Zamawiajacego nastepujacych badan :

- wytrzymatos$¢ betonu na $ciskanie

- nasiagkliwo$¢ betonu

- odporno$¢ na dziatanie mrozu

Badania te zostana przeprowadzone na koszt Wykonawcy.

Pozostale materialy wymienione w punkcie 2 niniejszej specyfikacji pod wzglgdem jakoSci musza
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm i posiada¢ §wiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie drogowym i1 mostowym.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét

6.2.1. Kontrola dostaw materialdow prowadzona na biezaco przez Inzyniera.

6.2.2. Kontrola  wykonania  nawierzchni - polega  na ocenie zgodnosci z
Dokumentacja  Projektowa. Kontroli podlega zgodnos¢ spadkow utozonej kostki =z
Dokumentacja Projektowa.

Kontrole przeprowadzi¢ przez niwelacje.

6.3. Sprawdzenie réownos$ci nawierzchni

Badania przeprowadza si¢ co najmniej raz na kazde 200 - 500 m? ulozonej nawierzchni i w
miejscach watpliwych.

6.4. Sprawdzenie profilu podluznego
Sprawdzenie polega na niwelacji bioragc pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co
100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach jej zatamania nie mogg przekraczaé + -1

cm.

6.5. Sprawdzenie profilu poprzecznego
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Badanie to przeprowadza si¢ za pomocg szablonu z poziomicg co najmniej raz na kazde 200 - 500 m? i
w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 25 m.

Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu wynosza + - 0,3 %.

5.6 Sprawdzenie réwnoleglo$ci spoin

Kontrole przeprowadza si¢ przez wydtubanie spoiny na dlugosci okoto 10 cm w

trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m? i zmierzenie ich szeroko$ci oraz

wypelnienia.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m* wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej na podstawie

Dokumentacji Projektowej i pomiarow w terenie. Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w
ST 00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST S.00.00.00. Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z:  B-0231-

000100 "Nawierzchnie drogowe z kostki betonowe;j".

B-0231-000200 ,,Nawierzchnie drogowe z kostki brukowej. Warunki techniczne wykonania i odbioru".
9. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-BMI11 Materialy kamienne. Omaczenie Scieralnosei na tarczy Boehmego.

2 PNBO6250 Betonzwykly.

3 PN-BO6712 Kruszywa mineralne dobetonu zwyklego.

4 PNB-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. sktad, wymagania i ocena zgodnosei.

5  PNB3250 Materiaty budowlane. Woda do betondw izapraw.

6  BN-088931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

SPECYFIKACJA TECHNICZNA SZCZEGOLOWA
D. 01.01.04

CHODNIK ZE ZWIRU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.

2. MATERIALY
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Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2.1. Materialy do nawierzchni Zzwirowych

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1. Sktad
ramowy uziarnienia
podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [2]
i
PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krzywyeh granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub . .
: : ; warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni 2
o b . dwuwarstwowe)
sita dwuwarstwowej
mm a o] a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 8R 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0.5 44 26 28 11
0.075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek Zwirowych

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni zwirowe;j
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykazac sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
- koparek i fadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
- spycharek, rowniarek lub sprzgtu rolniczego (plugi, brony, kultywatory) do spulchniania,
rozktadania, profilowania,
- sprzetu rolniczego (glebogryzarki, plugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,
- przewoznych zbiornikow na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w
urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
- walcow statycznych trojkotowych Iub dwukotowych, lekkich i §rednich,
- walcow wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza
Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ zwirowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST.
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Podtoze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez utozenie warstwy
odsaczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnosci wigkszym od 8 m/dobe, wedtug zasad
okreslonych w SST. Zamiast warstwy odsaczajgcej podtoze gruntowe mozna ulepszy¢ stabilizujac je
wapnem, cementem lub popiotami lotnymi z wegla brunatnego wedtug zasad okre§lonych w SST.
Grubos¢ warstwy ulepszonego podtoza, jezeli nie zostata okreslona w dokumentacji projektowej, powinna
wynosi¢ 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.
5.3. Wykonanie nawierzchni zwirowe;j
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki zwirowej

Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,
b) wyniki badan mieszanki, wedlug wymagan podanych w punkcie 2.2,
c) wilgotno$¢ optymalna mieszanki okreslong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z normg PN-B-
04481 [1].
5.3.2. Odcinek probny

Wymagania dotyczace wykonania odcinka probnego podano w SST.
5.3.3. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu roéwniarki.
Grubo$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubosé
projektowana, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 6 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozU gruntowym lub warstwie odsaczajacej)
od 10 do 16 cm.

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejSciami walca statycznego gladkiego.
Zageszezanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwac pasami podtuznymi, czeSciowo naktadajgcymi si¢ w kierunku jej osi. Zaggszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami
podluznymi czg¢éciowo naktadajagcymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi. Zageszczenie nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on
okreslony, do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zageszczenia maksymalnego,
okreslonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki zwirowej w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej. W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci
optymalnej, mieszanke nalezy osuszyé w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy
jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢ okreslong ilo$ciag wody. Wilgotnos¢ mozna bada¢ dowolna
metodg (zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny). Jezeli nawierzchni¢ zwirowa wykonuje si¢
dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymogow
jak wyzej.

5.4. Utrzymanie nawierzchni zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielggnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byla ona stale wilgotna, zraszajac ja woda ze zbiornikéw
przewoznych.

Pojawiajace si¢ wklgsniecia po okresie pielggnacji wyrownuje si¢ kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardow. Wczesne wyrownanie wklesnigé zapobiega powstawaniu
wybojow. Jezeli mimo tych zabiegow tworza sie¢ wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wycia¢ pionowo i
usuna¢, dosypaé $wiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem ptytowym lub recznym
ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych

do produkcji mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
6.2. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwos$ci nawierzchni zwirowe;
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestothwosé badan 1 pomiarow

; . F co 100 m oraz w punktach gléwnych tukow
1 | Uksztaltowanie osi w planie P w Y

poziomych
2 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
3 | Rownosc podiuzna co 200 m na kazdym pasie ruchu
4 | Rownos¢ poprzeczna 10 pomiaréw na | km

10 pomarow na | km oraz w punktach

S | eeadel popereazie gtownych tukow poziomych

6 | Szerokosc 10 pomiardéw na 1 km

Grubosé 10 pomiardow na 1 km

- v . 2z . .
& | Zaggszczenie | badanie na 600 m™ nawierzchni

6.2.2. Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.2.3. Rzedne wysokoSciowe

Odchylenia rzgdnych wysokos$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢
wieksze niz +1 cm i -3 cm.
6.2.4. R6wnos¢ nawierzchni

Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [5].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierdwnosci nawierzchni nie powinny
przekracza¢ 15 mm.
6.2.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz -5 cm i1 +10 cm.
6.2.6. Grubo$¢ warstw

Grubo$¢ warstw nalezy sprawdza¢ przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubos$ci nie powinny przekracza¢ + 1 cm.
6.3. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢c 600 m2. Kontrolg
zageszczenia nawierzchni mozna wykonywa¢ dowolng metoda.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowe;j.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2

nawierzchni zwirowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem woda podloza gruntowego lub
warstwy odsaczajacej,
- dostarczenie materialow,
dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowe;j,
- wyrownanie do wymaganego profilu,
zaggszczenie poszczegolnych warstw,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu
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2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni
planografem i tata

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 00.00.03
ZIELEN- TRAWNIKI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t jak w pt.L1

1.3. Zakres robét objetych ST

Trawnik przewidziano na terenie spacerniaka dla psow.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy rozwoj.
1.4.2. Materiat ro$linny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkdtkowanie bryla ziemi z przerastajagcymi jg korzeniami
rlc.)éslglr.lyf’ozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w ST "Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIAL Y

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
"Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna
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Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace charakterystyki:

ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczg¢ciem robdt budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajgcych 2 m wysokos$ci

ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu odpadkow
ro§linnych i zwierzgcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu
ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajacych utrzymanie
wymaganych cech i wskaznikéw jako$ci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami i

sciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada D wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf

uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z

mocznikiem i osadami z oczyszczalni $ciekéw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesiecy.
Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawo6z organiczny przy przygotowaniu gleby pod
zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba

2 4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow. Gotowa
mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas , numer normy wg ktorej
zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

2,5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawarto$¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST "Wymagania ogdlne" pkt 3. 3.2.

Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- glebogryzarek, plugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- walu kolczatki oraz watu gltadkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogolne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST "Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Trawniki

Proponuje si¢ wykonanie trawnikow z siewu, mieszanek traw odpornych na intensywne

uzytkowanie.

Przygotowanie mieszanki

Stosowanie mieszanek traw wynika z koniecznosci uzupetnienia brakéw pewnych cech jednego gatunku
przez wprowadzenie innego, Zaden bowiem ze znanych gatunkéw traw nie ma wszystkich cech, ktore
moga zapewni¢ trwalo$¢ i1 wlasciwy wyglad. Ustalajac liczbe nasion przypadajacych na jednostke
powierzchni przyjmuje si¢ , Se na jedno nasienie powinna przypadaé powierzchnia 1 cm?. Zaktada sie, z
teren trawiasty bedzie uzytkowany w sposéb intensywny i dlatego spetnia¢ powinien najwyzsze normy
wysiewu.

Wysiewana liczba nasion powinna by¢ wigksza od ustalonej teoretycznie poniewaz nie wszystkie nasiona
zdolne sa do kietkowania oraz dlatego, ze wsrod nich moga znajdowac si¢ zanieczyszczenia .

Pora siewu

Przed przystgpieniem do siania nalezy na przeznaczone miejsca pod trawnik nanie$¢ odpowiednig ilo§¢
ziemi urodzajnej (okoto 10 cm) wczesniej zabezpieczonej przed rozpoczeciem prac budowlanych.
Sprzyjajace warunki do wysiewania nasion traw wystepuja w okresie letnim lub wczesnoletnim.

Kazda inna pora moze wptywaé negatywnie z réznych wzgledow, a przede wszystkim klimatycznych.
Kiedy trawa osiagnie wysoko$¢ kilku cm nalezy powierzchnig trawnika uwatowac¢ lekkim watem, ktérego
celem powinno by¢ wyréwnanie gleby po podlewaniu w czasie ktorego powstaty nierownosci. Nalezy
wykonaé czynno$¢ na glebie wilgotnej. Po 3 dniach po watowaniu wykonujemy pierwsze cigcie. Celem
tak wczesnego koszenia jest spowodowanie do rozkrzewiania si¢ traw. Pozostate terminy koszenia
powinny odbywac si¢ regularnie kiedy wysoko$¢ trawy przekracza 8 cm.

5.4. PIELEGNACJA W PIERWSZY ROKU

Pielggnacja trawnikow w pierwszym roku polega na uwatowaniu lekkim walem powierzchni trawnika,
gdy wysoko D [trawy osiagnie 5-8 cm wysokosci. Celem tego walowania jest wyro6wnanie powierzchni
gleby, na ktdrej najczegsciej powstaja niewielkie nierownosci. Watowanie to nalezy przeprowadza¢ kiedy
gleba jest umiarkowanie wilgotna (plastyczna). Po 2-3 dniach od watowania nalezy wykonaé pierwsze
koszenie skracajac tylko 1,5- 2cm. Do tego celu nalezy uzywac kosiarek bebnowych o bardzo ostrych
nocach. Koszenie powinno by regularne, (gdy trawa osiggnie 8 cm wysokos$ci). Pojawiajace si¢ na
trawniku chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie. State koszenie w znacznym stopniu
ostabia ich wzrost. Po 3 miesigcach wzrostu traw bardzo korzystne jest rozsianie na powierzchni trawnika
torfu w ilosci 2-3 kg/m2+ Ta niewielka ilo$¢ $ciotki ma bardzo korzystne dziatanie zwlaszcza w okresie
suszy letniej i przyczynia si¢ do lepszego krzewienia si¢ traw 1 wytwarzania roztogdw. Po karnym
koszeniu pozostaje na powierzchni trawnika mniejsza lub wigksza ilo$¢ trawy skoszonej. Nalezy jg zebrac
poniewaz powoduje ona zwtdknienie trawnika i mogtoby si¢ przyczyni¢ do gnicia li§ci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST "Wymagania ogolne" pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
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Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST "Wymagania ogdlne" pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST "Wymagania ogolne" pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa , SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST "Wymagania ogdlne" pkt 9.
10. PRZEPISYZWIAZANE

1.PN-G-98011 Torf rolniczy

2.PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste. .
3.PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, kiacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
5.BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6.BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 00.00.03
OGRODZENIE

1.Wstep.
1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru ogrodzenia.

1.2.Zakres stosowania ST .

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot.

Ogrodzenie — wykonane z przeset panelowych

Przgsta mocowane do stupkéw stalowych .

Stupki zabetonowane w cokole zaglebionym w gruncie w sposob zgodny z dokumentacja
projektows..

W ogrodzeniu kazdego spacerniaka nalezy zamontowa¢ 2 sztuki furtek.

Zabezpieczenie antykorozyjne elementow ogrodzenia — zgodnie z dokumentacja projektowa.

2. MATERIALY
Materiaty — jak w pkt. 1,2

3. SPRZET.
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Montaz elementow r¢cznie.

4. TRANSPORT

Materialy moga by¢ przywozone dowolnymi §rodkami transportu speiniajacymi wymagania
ruchu drogowego. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONAWSTWO

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

6. KONTROLA JAKOSCI

Wbudowane materialy musza spetnia¢ wymagania zawarte w niniejszej ST.
6.2. Kontrola jako$ci wykonania.

Zgodnie z instrukcja producenta

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka, obmiaru jest ( m?) powierzchni ogrodzenia.
8. ODBIOR ROBOT

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do
wykonania, a wykonawca wykona je na koszt wlasny w wyznaczonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne warunki i zasady ptatnosci zostaly okre§lone w ST- 00.00.00. ,,Wymagania og6lne".
10. DOKUMENTY ZWIAZANE

Instrukcja montazu producenta (projektanta).
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