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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC (kod WSZ 45111100-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét
zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog dla Zadania: Budowa placu zabaw przy ul. Szymanowskiego 14 w
Czestochowie.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace Robét zwigzanych z
rozbiorkg elementow drdg i ulic w ramach Robét przygotowawczych zwigzanych z budowg placu zabaw
Roboty rozbiérkowe obejmuja:
— Rozbioérke piaskownicy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami, okresleniami i definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogéine".
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robot i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i zaleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne wymagania dotyczgce Robot podano w Specyfikaciji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogoélne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonania Robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw nalezy stosowac:
— samochody ciezarowe,
mtoty pneumatyczne,
samochody samowytadowcze,
drobny sprzet reczny.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Kierownika
Projektu. Wybér srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.
5. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinien on przewies¢ je na miejsce
wskazane przez Kierownika Projektu. Bezuzyteczne elementy i materiaty powinny byé wywiezione w miejsce
wskazane przez Kierownika Projektu.

Ewentualne doty powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowg bedg wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty nalezy wypetnic

Biuro Projektowo-Inwestycyjne OMEGA Dariusz Kucharczyk 24



Specyfikacja Techniczna D.01.02.04.

gruntem do poziomu okreslonego w dokumentacji projektowej i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
Specyfikacji Technicznej D-02.00.00. "Roboty ziemne".

5.2. Wykonanie Robét rozbiérkowych

Warstwe nawierzchni wraz z podbudowg nalezy usungé mechanicznie przy uzyciu mtotéw pneumatycznych
lub w inny sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Elementy konstrukcji betonowych i kamiennych nalezy rozbiera¢ mechanicznie przy uzyciu miotéw
pneumatycznych lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog i przepustow obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier
moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajg sie wlasnosciag Wykonawcy, powinny byé usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog, ogrodzen i przepustéw znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypei¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robét rozbiérkowych oraz
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doty po usunietych elementach nawierzchni drég i chodnikoéw powinno
spetiaé odpowiednie wymagania okreslone w Specyfikacji Technicznej D.02.01.01 "Wykonanie wykopow w
gruntach I-V kat."

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg Robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drdg jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m* (metr kwadratowy),
— nawierzchni betonowych i bitumicznych — m?® ( metr szescienny )
— dla kraweznika, opornika, obrzeza - m (metr).
Roboty zwigzane z rozbiérkg elementéw drog i ulic podlegaja odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych
zakryciu.
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania ogdéine" pkt.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. "Wymagania
0ogolne" p. 9.

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z obmiarem, po
odbiorze Robét.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z obmiarem, po

odbiorze Robét.
a) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikéw:

— odkopanie kraweznikdw, obrzezy i opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

—  zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podfoza i uporzgdkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbidrki chodnikéw:

— reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,
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— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbioérki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem
na poboczu,

—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyréwnanie podfoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdélnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogodlnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
o0goélnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na gorgco

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10. ST D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach |-V kat.

11. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robot drogowych i

mostowych realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i
wojewodzkich, GDDP W-wa 1989.
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